At styre
med tungen

Ved Center for Sansemotorisk Interaktion (SMI),
der er en del af Institut for Sundhedsvidenskab og
Teknologi ved Aalborg Universitet, har lektor Lotte
N. S. Andreasen Struijk de sidste fem ar forsket i et
tradlest system, der efter pavirkning med tungen
kan bruges til at styre eller kommunikere med om-
givelserne.

| det ny firma TKS A/S, som er stiftet i samarbejde
mellem Sahva Innovation, Novi Innovation og Alborg
Universitet, vil PhD.-studerende Daniel Johansen nu
undersgge muligheden for tungestyring af armprote-
ser ved at give brugerne mulighed for at supplere den
nuveerende myoelektriske styring med en tungestyret
mus. Dette formodes at kunne lette styringen af ek-
sisterende savel som nye armproteser.

Som en mus i munden

Daniel Johansen fortzeller, hvordan det mere konkret
kan lade sig gore.

"Det minder om en ganebgijle, der placeres i over-
munden. | bgjlen placeres selve tungekontrolsystem-
et. Systemets sensorer vil vaere placeret nederst, teet-
test pa tungen, dernaest vil den ngdvendige teknologi
veere placeret og til sidst placeres et genopladeligt
batteri. Metal-aktiveringsenheden, der anvendes til
aktivering af sensorerne, er limet fast pa tungespid-
sen, og nar tungen med metal-aktiveringsenheden
fores taet pa de forskellige sensorer, 2endres magnet-
feltet omkring systemets sensorer. Herved genereres
et kontrolsignal, som nar man peger og klikker med
en computermus. £ndringen i magnetfeltet og regi-
streringen af elektronikken kan derefter via tradlest
interface bruges som kontrolsignal til eksempelvis
en kerestol”.

“Det giver brugerne mange flere frihedsgrader’,
fortzeller Daniel. "Og brugerne, forestiller vi os, vil i
mange tilfeelde vaere tetraplegikere, fordi tungen er
en af de muskler, som nzesten altid bevarer den fulde
ferlighed ogsa ved hgjtsiddende rygmarvsskader.”

“De myoelektriske armproteser styres i dag pa en
maéde, hvor der skiftes mellem de forskellige friheds-
grader gennem nervebetinget muskelstyring,’

Daniel Johansen i sit laboratorium, hvor han forsker i en snedig og
sikker made, hvormed man med tungen delvis kan styre en protese.

fortsaetter Daniel. "Til nyere armproteser med flere
frihedsgrader, formodes det dog hurtigt, at blive for
omstzendeligt og derfor er det ikke saerligt bruger-
venligt, at benytte den form for styring.”

"Yderligere problematisk og langsom bliver

denne styring i takt med, at forskningen indenfor
handproteser farer til nye typer af haander med en
bevaegelighed, der minder om den menneskelige
hand og med eksempelvis fem forskellige grebstyper.
Forskning viser, at det er muligt, at skelne mellem
forskellige bevaegelser af underarmen, hédndleddet og
fingrene ved at foretage forskellige typer af manster-
genkendelse pa de myoelektriske signaler. Sadan
signalbehandling kan veere en lgsning i nogle tilfeelde
med korte underarmsamputationer, men som para-
dokset beskriver, opstar der et behov for alternative
kontrolsignaler i tilfzelde med hgje amputationer”.

“Formalet med dette erhvervsPhD-projekt er derfor’,
fortzeller Daniel,” at undersage mulighederne for at
benytte tungekontrolsystemet som yderligt input til
myoelektriske armproteser og herved opna et stgrre
antal kontrolsignaler til styring af en armprotese”.

"Der er ingen tvivl om, at det kun er fantasien, der
seetter graenser for, hvad der kan laves kontrol eller
styring med. Tag nu for eksempel en jagerpilot og leg
med tanken om, at han ogsa har et kontrolsystem i
munden, der kan styre de ydre omgivelser —ud over
sine to haender. Det er da en vildt spaendende tanke
ikke? slutter en grinende Daniel”.

Projektet lgber til september 2010, hvor det er
planen, at en prototype skal vaere klar.
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